(wiczenie 3 - Tyczenie sytuacyjne.

Szkic osnowy pomiarowej oraz elementow tyczonych.
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Tabela z danymi realizacyjnymi
Nr Dane projektowe [m] Punkty po wytyczeniu [m] | Btgd [mm]
punktu Xp Yp Xt Yt Mp mp
o1 ¥
02 *
S_ * %k
P1 3%k 3Kk
PZ sk sk %k
P3 3%k K K
P4 E X 3 3
P5 k k%
P6 %k % %k

2 2
R, = (X, - X))+ (Y - 1)
| - dtugosé; v - poprawka dtugosci; n - ilos¢ obserwacji; mg - btad osnowy; m, - btad dtugosci
m, - btad kierunku; ms - btgd stanowiska; m, - btagd punktu tyczonego
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