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Pomiarem tachimetrycznym nazywamy pomiar, którego wynikiem będzie

(po przeprowadzeniu niezbędnych obliczeń) uzyskanie współrzędnych 

X, Y (płaskie) oraz H (wysokości) punktów.

Tachimetria łączy w sobie 

pomiar biegunowy z niwelacją trygonometryczną.

Wprowadzenie 
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Zasada pomiaru biegunowego
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Niwelacja trygonometryczna
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h = d * tg    + i - s 



Orientacja stanowiska pomiarowego

orientacja stanowiska pomiarowego za
pomocą przestrzennego wcięcia wstecz
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wykonując pomiar do co najmniej dwóch (kierunki i odległości)
lub trzech (tylko kierunki) punktów o znanych współrzędnych
możemy obliczyć współrzędne stanowiska pomiarowego
(zarówno płaskie jak i przestrzenne).

orientacja stanowiska pomiarowego w metodzie
biegunowej - pomiar odległości i kierunku

poziomego do punktu sąsiedniego o znanych
współrzędnych (nawiązanie)



tachimetrPryzmat (lustro) tarcza/folia odblaskowa

sprzęt wykorzystywany podczas pomiaru
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odległość
zredukowana

04

odległość skośnaPodstawy geodezji
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przycisk do zmiany strony (danych) na wyświetlaczu

RL - pomiar bez
użycia pryzmatu

IR - pomiar do
pryzmatu (lustra)

przewyższenie
wysokość

instrumentu



Przypadki szczególne - pomiar mimośrodowy
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pomiar kierunku 

pomiar odległości

z sytuacją spotykamy się w
przypadku chęci pomiaru np.

środka drzewa czy latarni
(punkty niedostępne do

pomiaru bezpośredniego).
Należy wówczas pomierzyć

odległość do jego środka
(stawiając lustro z boku

obiektu) a następnie dokonać
pomiaru kierunku - w środek

obiektu z przodu. Po
przeliczeniu zarejestrowanych

obserwacji uzyskamy
właściwe położenie obiektu w

przestrzeni.



dane o wysokości
stanowiska (S1),
instrumentu (ih)

współrzędne
płaskie punktów:

S1
(stanowisko)

S2
(nawiązanie)

S3...Sn
(mierzone)

 obserwacje
rejestrowane przez
poszczególnych
studentów:

kierunek poziomy
(Hz)
przewyższenie (h)
odległość
zredukowana
(HD)
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obliczenie azymutu stanowisko (S1) nawiązanie (S2)
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obliczenia współrzędnych płaskich (X,Y) oraz wysokości
(H) punktów mierzonych

Wysokość punktu

współrzędne płaskie (X,Y)

Wysokość:
stanowiska (Hs)
instrumentu (ih)

 lustra (th)
oraz przewyższenie (h)

X,Ys - współrzędne
stanowiska

HD - odległość
zredukowana

As1-s2 - azymut stanowisko,
nawiązanie

         - kierunek poziomy
(Hz)
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https://anna.malek.pracownik
.put.poznan.pl

anna.malek@put.poznan.pl

A2 (BL) pokój 234

61 665 24 21

DZIĘKUJEMY 
za uwagę, w razie pytań

pozostajemy do dyspozycji

michal.moczko@put.poznan.pl

https://anna.malek.pracownik.put.poznan.pl/

