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Wprowadzenie

W geodezji, by okreslic potozenie punktow w przestrzeni, nalezy znac

(zmierzy¢) odlegtosci i katy (kierunki).

Dawniej, instrumentem wykorzystywanym do pomiaru kgtow byt teodolit,
dzis jest to przede wszystkim tachimetr.

Na poczatek zajmiemy sie katami poziomymi (horyzontalnymi)

i pionowymi (wertykalnymi) Riiaiio zanamiotac)
' katpoziomy
(horyzontalny) = “Hz”

ionowy
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Stow kilka o geodezyjnych jednostkach miar

Jednostka pomiaru kata w geodezji sg grady (odpowiednio minuty i sekundy gradowe)
np. 123945c6/cc tj. 123 grady, 45 centygradow, 67 decymiligradow

Stopnie = 360 (petne koto)
********** * przyktad:

123°45°67” = 123,4567, 1. 123,7686 |

Grady =400 (petne kOtO) - Warto zapamietac: |
............ e przyktad: oblicz-en!a l’noi.na!
wykonywacé rowniez w
123g45c6/cc = 123,4567 MS Excel, gdzie
jednostka dla kata sa
radiany
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Pierwsze

potozenie lunety
(koto pionowe po
lewej stronie)

Drugie
potozenie lunety
(koto pionowe po

prawej stronie)
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Warto zapamietacé:

pomiary wykonujemy w
dwoch potozeniach
lunety, gdyz sg one
wowczas wolne od

btedu kolimacji i
inklinaciji (raz btad ma
znak “+” araz “-”)
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V (vertical)
kierunek pionowy

odlegtosc
zredukowana
(pozioma)

przycisk RL - tryb bezlustrowy
wywotujacy IR - tryb lustrowy
pomiar



Podstawy geodezji
laboratoria

y lL""".'I..‘ “r.“‘ aah | P DRRRVELLGNTEEANG i | L PR

! : AP "'m:"q el A
\ ARRATI NG ™ 5 AL "
ki DAL DA LA R TV o o it x )
aammage byl me ) b i A ikt
i \ (ARVERY ERVEIAL A A WRABYRL VLR L i kb pHASS

\il "l ssg beppovne Lt (LD PRERRRRARLLL) P

Lewe ramie

Wierzchotek kata
(stanowisko
tachimetru)




Kolejnos¢ wykonywania dziatan przy
pomiarze kata poziomego

e centrujemy I poziomujemy instrument nad wierzchotkie
Pomiar rozpoczynamy w pierwszym potozeniu lunety (koto
pionowe po lewej stronie)

e celuemy w sygnat umieszczony na lewym ramieniu kata
(nalezy pamietaé, aby celowad jak najnizej - unikniemy
ewentualnego btedu niepionowosci sygnatu)

e zapisujemy w dzienniku odczyt kierunku poziomego (Hz) w
pierwszym potozeniu lunety

e W ten sam sposob celujemy w sygnat na prawym ramieniu
kata, uzyskany odczyt kierunku Hz zapisujemy w dzienniku
pomiarowym

o wykonujemy obrdét lunety o 180 stopni (200 graddw) i przez
zenit, wykonujemy te same pomiary kierunkow jak w
potozeniu pierwszym, zapisujemy wyniki w dzienniku



O Fosstawy geodezy Cwiczenie 1 - Pomiary katove.

Dziennik pomiaru katéw poziomych metoda zwykla
| potozenie lunety |Il potozenie lunety| Kat poz.
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Warto zapamietac:
réznica wartosci
kierunku dla
pierwszego i drugiego
potozenia lunety wynosi
200 gradéw

instrument o doktadnosci pomiaru kierunku mk=20°

lezeli podczas odejmowania kierunkow uzyskamy wartos¢ ujemna, nalezy dodac
do niej 400 gradéw (kat zawsze musi by¢ dodatni). Zabieg ten nie powoduje
zmiany wartosci kata, jedynie sposdb prezentacji wyniku




Modwiac o katach pionowych, mozemy wyroznic
dwa ich rodzaje:
kat nachylenia, czyli zawarty pomiedzy ptaszczyzna

poziomag przechodzaca przez os obrotu lunety a osig
celowa;
kat zenitalny, zawarty pomiedzy kierunkiem zenitu a osia
celowa lunety




Pomiar kata pionowego

kat nachylenia
(wertykalny)
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Dziennik pomiaru katéw pionowych Opracowano w PP WILIT Zaklad GGIiG 2025r.
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DZIEKUJE

Za uwage, w razie pytan
pozostaje do dyspozycji

Q 61665 24 21
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